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Техническа спецификация на предвидените за закупуване ДМА по процедура за избор на изпълнител с предмет: „Доставка на роботизиран мостови кран - 1 бр.“


	№
	Наименование на актива
	Количество
	Минимални технически и/или функционални характеристики

	1.
	Роботизиран мостови кран 
	1
	1. Товароподемност – Q= 5 тона, Lk = 16500мм;
2. Тип – двугредов стоящ с надлъжен ход 40 м; Движение по релсата с рейка и зъбно колело с прецизни ниско-луфтови редуктори, двустранно задвижване на гредата на крана;
3. Напречен ход 14 метра, задвижване с рейка и зъбно колело с прецизен ниско-луфтов редуктор;
4. Височина на повдигане – 7 м. – с телескопична вертикална греда, със стабилно водене за избягване на клатене и вибрация в долния край;
5. Ротационен модул с 3 взаимно перпендиулярни оси на ротация. Задвижване със сервомотори с мощност мин. 2.9 кВт. Движението се предава през нисколуфтови редуктори с луфт не повече от 3arcmin висока якост и твърдост на въртящ момент , не по-ниска от 1500Nm/arcmin, както и твърдост на огъващ момент, не по-ниска от 10000Nm/arcmin;
6. Серво-моторно задвижен захватен механизъм с 4 оси на движение за програмируем адаптивен захват на детайли. Състои се от две захватни стяги с променливо междуосно разстояние от 400 до 1200мм със серво-моторно задвижване. Всяка стяга има от своя страна раздвижни челюсти със сервомоторно управление. Обхват на движение от 0 до 1000 мм разстояние между челюстите;
7. Управление – Радиоуправление – роботизирано , програмируермо управление за движение по всички оси;
8. Скорости:
- Скорост по релсовия път- 0-30 м/мин. със севро-моторно задвижване
- Скорост на напречния ход - 0-30 м/мин. със серво-моторно задвижване
- Скорост на повдигане – 0 -10 м./ мин. Със севро-моторно задвижване и безстепенно плавно регулиране на скоростта
- Скорост на ротация на товара – 0 – 50º сек.;
9. Захранване - 3x400V
10. Софтуерно управление: 
- програмно изпълнение на предварително зададено координатно движение по линейни и кръгови траектории , с управление на скоростта, и пространствената ориентация на товара;
- Възможност за завъртане на товара около 3-те му принципни оси в локалната му декартова координатна система в обхват минимум +/-90º;
- автоматизиран програмно управляем захват на товари , с параметрично задаване на габарити на товара.










Този документ е създаден с финансовата подкрепа на Европейския съюз – NextGenerationEU. Цялата отговорност за съдържанието на документа се носи от „Киберис“ ООД и при никакви обстоятелства не може да се приема, че този документ отразява официалното становище на Европейския съюз и СНД Главна дирекция „Европейски фондове за конкурентоспособност“ към Министерство на иновациите и растежа.
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